Elektronika SERVONAUT

Némecka fima Technische Informatik GmbH, ktera regulatory
fady Servonaut vyrabi, dokonale zbourala zazité pfesvédceni, Zze
u ovladani regulatoru se neda nic podstatné nového vymyslet.
V tomto ¢lanku se chci vénovat dvéma zakladnim vyrobkim ze
e sortimentu firmy:
Regulator M20+:
Asi nejprodavanéjsi regulator fady Servonaut. Je uréen pro
modely uZzitkovy automobilG. Mlze byt napajen accu 7,2V az 12V.
Krom NiCd, NiMH a Pb ¢lankl je mozné zvolit i napajeni LiPo
¢lanky. Rovnéz tak je mozné kromé standardniho motoru zvolit
pohon motorem v bezkomutatorovém provedeni (tzv.motory se
zvonkovou kotvou) VSechny tyto volby se provadi pfed prvnim
uvedenim regulatoru do provozu pomoci DIPpropojek. Hlavniho
pfekvapeni se ale uzivatel docka pfi zapojovani regulatoru.
Regulator sam vyzaduje pro svou funkci ovliadani dvéma kanaly.
Nejlepsi je dodrzet doporuéené zapojeni, tj. pouziti dvou kanall
jednoho kfizového ovladace s nulovanim uprostfed. Na vystupy
regulatoru Ize rovnéz napojit kompletni osvétleni auta. Je zde celkem 6 samostatnych vystupu: pro
obrysova, potkavaci, brzdovéa a couvaci svétla a pro levé a pravé blinkry. Kazdy z vystupl ma
zatizitelnost 700mA. (Pfipo¢teme-li k tomu BEC 5V se zatizitelnosti 3A je to celkem slusny vykon!)
Po celkem jednoduchém nastaveni se mize uZivatel rozhodnout i pro zménu v zakladnim menu
¢itajicim 10 parametrd. Krom nastaveni typu osvétleni (LED nebo Zarovky) Ize zvolit i provedeni
brzdovych svétel (spole¢né jednoZarovkové provedeni s obrysovymi svétly nebo brzdové a obrysové
svétlo kazdé samostatné) ¢i omezeni zpate¢ky na 50% . Lze zvolit mj. i maxima brzdné sily a
akcelerace. DalSim pfijemnym prekvapenim je, Ze veSkeré nastaveni se provadi z vysilace a je
indikovano definovanym problikdvanim osvétleni auta. To znamend, Ze pro kompletni pfenastaveni
regulatoru neni zapotiebi se k nému fyzicky dostat a tudiz nemusime na modelu nic odSroubovéavat ¢&i
otvirat.
Vlastni ovladani regulatoru se pfi provozu zasadné odliSuje od béznych regulatori. Kanalem vlevo-
vpravo kiiZzového ovlace ovladame predvolbu sméru jizdy, tj. vpred-vzad. Kanalem dolG-nahoru pak
ovladame velikost zrychleni & zpomalovani jizdy (Nikoliv velikost plynu &i brzdy) Ve stfedové poloze je
pak udrzovana konstantni rychlost modelu, tj. funkce tempomat jak ji zname z dospélych aut. V poloze
dole je pak plna brzda, kdy motor modelu je skuteéné zabrzdén-a to po libovolné dlouhou dobu. Vice
o zpUsobu ovladani napovi schématicky obrazek. PrestoZe ovladani vypada slozité, v praxi si na néj
rychle zvyknete. Zvlasté ve spojeni s kompletnim osvétlenim, kdy napf. brzdové svétlo sviti po celou
dobu ,sténi na brzdé" (kfizovy ovladac dole), nebo pfi pfedvolbé jizdy vzad (kfiZzovy ovladac vlevo a
zpét) jiz dojde k ,zarazeni zpatecky" —tj.rozsviceni couvaciho svétla. Perfektné funguijici je také
zapinani levého a pravého blinkru (kratky stisk kfizového ovladace vlevo €i vpravo v celém rozsahu
ovladacée), varovnych blinkrd (delSi stisk kfizového ovladace vlevo) nebo postupné rozsviceni
parkovacich svétel, potkavacich svétel a jejich zhasnuti (delSi stisk kfizového ovladace vpravo).
V predvolbach je mozné zvolit i sympatickou funkci automatického vypnuti levého resp. pravého
PLYN blinkru po 5sekundéach od jejich
zapnuti. A aby toho nebylo malo, co
Ize jednim kFizovym ovladac¢em
zvladnout, v jeho dolni poloze
mizZeme delSim stiskem vlevo &i
PRAVY BLINKR EUTG vpravo ovladat pohyb jednoho serva,
OBRYSOVA A POTKAVACI které se pfipojuje pfimo ke
SVETLA zvlastnimu vystupu regulatoru. Toto
Servo se v praxi vyuziva predevsim
k otevirani a uzavirani toény tahace.
Jizda s regulatorem je velmi pfijemna
— staéi nastavit malé zrychleni a jiz
se kochate plynulou akceleraci
vaseho modelu. Rovnéz tak plynulé
zpomalovani a dobrzdovani pfispiva
k realisti¢nosti jizdy.
SERVO VLEVO - BRZDA - SERVO VPRAVO Hy&kani promyslenou konstrukci
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regulatoru jsme doslova v kazdém okamziku — napf.:
« P¥i napéti blizici se vybité baterii se zapnou varovné blinkry a nelze jet vySSi nez minimalni
rychlosti
« PriruSeni ¢&i ztraté signalu jsou opét zapnuty varovné blinkry a model je zbrzdén
e Vlastni zapnuti pfijimace ji indikovano jednim bliknutim varovnych blinkr(, po kterém
nasleduje i druhé bliknuti, ale jen poté co regulator vyhodnoti, Ze trimy a kfizovy ovladaé na
vaSem vysilaéi jsou ve spravné vychozi pozici...
Zvukovy modul SMT:
Samostatnou kapitolou je zvukovy modul Servonaut SMT. Modul pouziva nejmodernéjsi principy zvukové
syntézy - obdobné jako u syntézy hudebni. Bylo pouzito originalnich nahravek skute¢ného motoru, houkacky a
dalSich typickych zvuku trucku. Tyto byly v digitalni formé uloZeny do zvukového modulu. Ten je pak pfehrava ve
vysoké kvalité. Zvlastnosti tohoto modulu je velmi realistické pfizplsobeni zvuku motoru jeho ota¢kam a jizdni
situaci. Rovnéz tak se méni i sila zvuku. Rozdilny je zvuk pfi zpomalovani, zrychlovani &i brzdéni. Diky pouzité
konstrukci a vykonnému procesoru zUstavaji veSkeré zmeény v toénech zcela ,beze$vé“ - bez slySitelnych
prechod mezi nimi.
Moznosti zvukového modulu jsou nasledujici:
* libovolné dlouhé startovani
*  moznost simulace problémd pfi startovani
* dynamicky zvuk motoru
e dvé varianty zvuku USA/Evropa
»  zvuky pfi zastaveni vozidla
e dvé varianty zvuku houkacky
e varovny ton pfi couvani
*  odfuk vzduchu
Zvukovy modul Ize pfipojit i k normalnim regulatordm, ale maximum z néj dostanete jen ve spojeni
s regulatory Servonaut. K ovladani modulu staéi jeden kanal ovladany tfipolohovym vypinaéem. Na
jednu stranu se ,startuje motor* a ,,zhasina motor“ na druhou stranu se houka. Ve spojeni s regulatory
Servonaut se modul pfipojuje pfimo do regulatoru, ve spojeni s ostatnimi regulatory se pfipojuje do
kandlu ovladajiciho plyn a vlastni regulator se pfipoji do tohoto zvukového modulu.
Predvolba zvuku motoru USA/Evropa pfepina mezi zvukem typickym u americkych truck s velkymi objemy
motoru - hluboky ton a otd€ky naprazdno jsou nizké a mezi provedenim typickym pro Evropu.
Modul miZze byt napajen jak 7,2V tak i 12V (a to i odliSné od velikosti napajeciho napéti motoru). Vykon modulu
pfi 7,2V je 4,5W, pfi 12V pak tctyhodnych 8W. (Mezi modelafi dost kladné hodnoceny zvukovy modul TAMIYA
konéi na cca 3,6W).
Vysledny zvuk je, jako u vSech regulatordl, zavisly na pouzitém reproduktoru. Ale zatimco u jinych
zvukovych modull se vétSinou dlouho zkousi jaky reproduktor pomize k co nejlepSimu dojmu a modul
se tak snazime pozvednout k lepSimu vykonu, u SMT modulu staéi jej nepodtrhnout slabym
reproduktorem a zvolit jej dle zakladnich parametrd danych vyrobcem
Spojeni s regulatorem Servonaut M20+ je v soucasnosti asi ta nejlepSi kombinace, kterou mizete
svému modelu doprat. Spojeni téchto dvou vyrobki je vice nez zdarilé. Zvuky presné odpovidaji nejen
jizdnimu rezimu, ale i odezvé svétel — odfuk pfi odbrzdéni (a zhasnuti brzdového svétla) €i varovny tén
pfi zarazeni zpatecky a rozsviceni couvacky. Mezi lahldky patii i napf. moznost dlouhého startovani
bez naskoceni motoru, ¢i tlrovani motoru az do maximalnich ota¢ek bez odezvy hnaciho
elektromotoru.

DalSi specialitou je pak regulator pro trucktrialové jezdéni T20. ZajemcUim rad poslu blizsi informace.
Pro ovladani potfebuje rovnéz dva kanaly — jednim je ovladana brzda — proporcionalné v celém
rozsahu- a sou¢asné fizeni trakce, kdy je motor rozkmitavan fizenymi kmity pro zvladnuti prejezdu
prekézky €i ,vyhrabani se" z pisku...

Téch novinek Servonaut je ale vic, postupné prekladame navody a informace o dalSich se brzy objevi
na nasich strankach www.s-hobby.cz



